Na podstawie oryginalnego Tutorial’a (tlum. ]. Ceglarek)

Ekstrakcja DEM

Operacja ta wykonywana jest po zrobieniu foto triangulacji, gdzie uzyskujemy orientacje
wewnetrzng oraz zewnetrzng, ktérych parametry beda wykorzystane.

Proces ekstrakcji DEM dzieli sie na dwie czeSci:

1) Otrzymanie wspélnych punktéw dla kazdej pary zdje¢ stereograficznych w
projekcie. Przyktadowo, majac 3 zdjecia, mamy dwie pary, 1z 2 oraz 2 z 3.
Nastepnie, wyodrebnic i zidentyfikowa¢ punkty wspélne, i obliczy¢ ich
wspotrzedne w odniesieniu do obiektu przestrzennego (X, Y, Z).

2) Wykonanie interpolacji w celu otrzymania regularne;j siatki.

Kroki:
1. Uruchomienie programu i wczytanie projektu (format .epp)

2. Zaczniemy od ekstrakcji automatycznej. Z zaktadki execute wybieramy opcje DEM-
extraction
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3. Ustawienie parametréw automatycznej ekstrakcji. Nalezy wybrac¢ zaktadke Automatic
Extraction. Mamy dostpne nastepujace opcje:

¢ Image radiometric correction : odpowiada za korekcje szarosci na obrazku.

e Matching method: opcja odpowiada za metode znajdywania par punktow
wspoélnych. Do wyboru mamy Cross-correlation i Least-Squares Matching.

e Region Growing step- wielko$¢ kroku wzrostu regionéw, standardowo 3 piksele.



¢ Image downsampling - zmniejszenie rozdzielczosci wyjsciowego DEMa w
stosunku do zdje¢. Warto$¢ oznaczy ile razy rozdzielczo$¢ bedzie zmniejszona.

e Use pairs - wybieramy czy chcemy skorzystac ze wszystkich par czy tylko z
wybranych,

¢ Eliminate bad points - zaznaczenie tej opcji spowoduje, Ze po wykonaniu analizy
statystycznej program odrzuci punkty niepasujace do reszty.
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Po ustawieniu parametréw klikamy na przycisk “* ', co inicjuje proces ekstrakcji DEM.
Postep mozemy obserwowac na pasku na dole.

Po zakonczeniu tego zadania, nalezy spojrze¢ na panel Matching Accuracy Histogram.
Warto$¢ 1 oznacza idealny matching, co zdarza sie rzadko. Zazwyczaj wiekszo$¢
powinna wypada¢ w klasie 0.9 - 0.7.
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Nastepnie mozemy zapisa¢ nasze wyniki. Przechodzac do zaktadki Load/Save options.
Wybieramy format zapisu DEM (wszystkie z nich to formaty tekstowe) oraz pliku z

siatka. Po wybraniu formatu, wracamy do zaktadki DEM extraction i klikamy na E .

W nastepnym kroku mozemy zaobserwowac¢ model utworzony dla czesSci powierzchni
terenu ograniczonej regionem geograficznym wybranym przez uzytkownika.



E-FOYO Viewer -

RN = e

Cotaluiees

|662153.15 x 7465213, 70|

Dzieki temu podgladowi mozemy zidentyfikowac dziury, czyli miejsca gdzie nie udato
sie sparowac punktow z par zdje¢, a takze wtaczy¢ nowe seedowanie, by polepszy¢
pokrycie obszaréw gdzie algorytm wzrostu regiondw sie nie sprawdzit. Czarne miejsca
oznaczaja miejsca nieskorelowane, a biate linie wyznaczajg limit pokrycia sie zdjec.
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Aby edytowac punkty, nalezy wlgczy¢ Seeds Editor, co czynimy poprzez przycisk -~
znajdujacy sie w zaktadce DEM Extraction, w lewym dolnym rogu.
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Okno to pozwala na dodawanie par punktéw wspélnych dla obu zdje¢, co utatwia
p6Zniej automatyczne tworzenie DEM, w praktyce stosuje sie to w miejscach gdzie brak
jest punktow automatycznych, czyli tych czarnych dziur. Nalezy odszukac¢ te same
punkty na obu zdjeciach i je oznaczy¢. Po zrobieniu tego mozemy sobie zapisac ta liste, a
nastepnie nalezy zaakceptowac poprawki klikajac w przycisk z zielonym ptaszkiem.

Nastepnie wytworzymy jeszcze raz model wysokosciowy, korzystajac z dodatkowej listy
punktéw otrzymanej przed chwila.

Kolejnym krokiem jest otrzymanie regularnej siatki z utworzonej przed chwilg chmury
punktéw. Nalezy otworzy¢ zaktadke Interpolation. Mamy tutaj nastepujace opcje:
e (rid interpolation source - czyli zrédto danych, w naszym przypadku korzystamy
z automatycznej ekstrakcji.
e Grid interpolation method - czyli model statystyczny interpolacji.
e (Grid area- automatyczna, czyli calty obszar, mozna tez zdefiniowac jesli chcemy
wyciac tylko cze$¢ obszaru.
e Moving average- w okienku po prawej mozemy zdefiniowa¢ dystans punktow
ktoére beda uzywane przy interpolacji.

Po zdefiniowaniu wszystkich parametrow klikamy , CO Zainicjuje proces
interpolaciji.



